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Я, ЗУеВ Александр Валеръевич, даю своё согласие выступить в KaLIecTBe
ОфициалЬного оппонента на защите диссертации Горькавого NzIихаила
Александровича на тему <<Теоретические основы управления и методология
проектирования оптим€Lпьных коллаборативных роботизированных
ТеХноЛогических процессов в недетерминированной среде>), представленную на
СОИСкание ученоЙ степени доктора технических наук по специапьности 2,З.З -
<<АвтомаТИЗация и управление технологическими процессами ,1

производствами)). Необходимые сведения прилагаю.

ведения об циальном оппоненте:
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специальности научных
работников, по которой
защищена диссертация)

доктор технических наук, специЕtIIьность 2.З.|
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информации, статистика
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адрес, телефон, сайт,

электронный почтовый
адрес организации

РФ, 69004|, г. Владивосток, улица Радио, дом
Теле фон : 8(423)2З 1 -0 6 -97
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Лаборатория €юрокосмических и морских
робототехнических комплексов

Должность Заведующий лабораторией
Основные работы по профилю оппонируемой диссертации:

1. Грибова, В. В. Инструментарий интеллекту€lJIьного планирования
миссиЙ автономных необитаемых подводньtх аппаратов с многозвенными
манипуляторами / В. В. Грибова, Е. А. Шалфеева, В. Ф. Филаретов, А. В. Зyев,
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университет
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- DoI I0.|5з72lлUт2026010б. - EDN FVXZLM.
2. Жирабок, А. Н. ИдентификациrI внешних воздействий на нелинейные

системы на основе интерваIIьных методов / А. Н. Жирабок, А. В. Зуев, В. Ф.
Филаретов, И. В. Горностаев, Д. В. Квасов, Д. Д. .Щанилов // Автоматика и
телемеханика. - 2026. - Ns 8. - С.28-41. - DOI 10.7868/S24LЗ977726080027.
- EDN DGVHCR.

З. Филаретов, В. Ф. Метод синтеза позиционно-силовых систем
управления электроприводами многостепенных маниtýiляторов,
установленных на автономные необитаемые подводные аппараты. Часть 1 / В.
Ф. Филаретов, А. В. Зуев, И. В. Горностаев, А. А. Тимошенко // МехатроЕика,
автоматизация, управление. 2026. Т. 27, JЪ 3. С. 1З5-145.
- DOI l0.17587lmau.Z7.135-145. - EDN QZFVCO.

4. Филаретов, В. Ф. Метод синтеза позиционно-силовых систем
управления электроприводами многостепенных манипуляторов,
установленных на автономные необитаемые подводные аппараты. Часть 2 lB.
Ф. Филаретов, А. В. Зуев, И. В. Горностаев, А. А. Тимошенко // Мехатроник4
автоматизация, управление. 2026. Т. 27, J\b 4. С. 190-197.
- DOI 10.17587lmаш27 .|90-1197 . - EDN YEUOPK.

5. Филаретов, В. Ф. Разработка математической модели бесколлекторного
двигателя постоянного тока для синтеза самонастраивающихся систем
управления маниIтуляционными и мобильными роботами / В. Ф. Филаретов,
А. В. Зуев, А. А. Проценко, И. В. Горностаев ll ИзвестиrI высших учебньrх
заведений. Электромеханика. 2025. Т. б8, Ns 2. С. З9-46.
- DoI |0.|72|з1013б-3360-2025-2-з9-46. _ EDN UJDQEF.

6. Liu, Ch. The method for storing а seabed photo mар of the during surveys
conducted Ьу an autonomous underwater vehicle / Ch. Liu, V. Filaretov,
Е. Mursalimov, А. Timoshenko, А. Zuev // Drones. - 2025. - Vol. 9, Np 2.

- Р. 1|4. - DOI 10.3390/drones902011r4. - EDN: OBHSPH.
7. Филаретов, В. Ф. Разработка метода синтеза самонастраивающихся

корректирующих устройств для бесколлекторных двигателей постоянного
тока / В. Ф. Филаретов, А. В. Зуев, А. А. Проценко, И. В. Горностаев ll
Известия высших учебньгх заведений. Электромеханика. - 2025. - Т. 68, Ns 4.

- С. 60-67. - DOI: |0.|72|310136-3360-2025-4-60-67. - EDN OPCECZ.
8. Жирабок, А. Н. Метод идентификации дефектов в нелинейных системах

на основе методов оптим€Lльного управления l А. Н. Жирабок, А. В. Зуев,
А. А. Кабанов, В. Ф. Филаретов // Известия Российской академии наук. Теория
и системы управлениrI. 2025. Ns 5. С. 117-124.
- DOI 10.7868/sЗOЗ4644425050099. - EDN TEDAOW.

9. Жирабок, А. Н. Интервальное оценивание в нелинейных системах с
параметрическими неопределенностями l А. Н. Жирабок, А. В. Зуев ll
Мехатроника, автоматизация, управление. - 2025. -Т.26, J\b 12. - С. 6|5-62З.
- DOI 10.17587lmаu.26.6|5-62З. - EDN HYOLEY.

10. Юхимец, Д. А. Метод синтеза системы адаптивного формирования
программного сигнала угла дифферента автономного необитаемого
подводного аппарата при его движении в вертик€tльной плоскости l
Д. А. Юхимец, А. С. Губанков, А. В. Зуев, А. А. Проценко // Морские
интеллекту€tльные технологии. 2025. Ns 4-| (70). С. 180-189.
- DOI: |0.З7220lМIТ.2025.70А.045. - EDN JMMBQS.

1 1. Wu, J. Review of research on cooperative path planning algorithms for АUV
clusters / J. Wu. Ch. Liu. V. Filaretov. D. Yukhimets. R. Cai. Ао. Zhепg.. А. Zuey



/l Drones. - 2025. - Vоl. 9, Jф 11. - Р. 790. - DOI 10.3390/dюпеs9110790.
- EDN CQI-D(QG.

\2. Zhirabok, А. Interval observer design for nonlinear discrete-time dynamic
systems l А. Zhirabok, А. Zuev, V. Filaretoy ll International Journal of Adaptive
Control and Signal Processing. - 2024. - Vol. З8, J\b 6. - Р. 2045-1055.
- DOI 1 0.1002/acs.3789. - EDN POVSNT.

1 3 . Филаретов, В.Ф. Адаптивное управление электроприводами подводных
маниIтуJuIторов / В. Ф. Филаретов, А. В. Зуев, А. А. Тимошенко ll Морские
интеллекту€LIIьные технологии. 2024. J\9 4-4 (66). с. 83-90.
- DoI l0.з7220lmit.2024.бб.4.08з. - EDN L\д(QQB.

14. Жирабок, А. Н. Интервальные наблюдатели для гибридных
непрерывных стационарных систем / А. Н. Жирабок, А. В. Зуев, А. Е.
ШУмский ll Известия Российской академии наук. Теория и системы
управления. - 2024. - J\9 2. - С. 130-ir42. - DOI 10.31857/S00023З8824020116,
- EDN voETJU.

15. Кабанов, А. А. ИдентификациrI возмущений в электроприводах
робототехнических систем на основе оптим€tJIьного астатического
наблюдателя / А. А. Кабанов, А. В. Зуев, А. А. Проценко // Морские
интеллекту€Lльные технологии. 2024. J\b 4-4 (66). С. 42-50.
- DOI 10.З7220lmit.2024.66.4.078. - EDN RUVKOX.
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